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内容概要

机器人领域是一个融合了计算机科学、人工智能、工学、神经科学、心理学、仿生学的智慧与技术，
不断扩展的研究领域，革新中的机器人技术，将是人类技术与文明的重要拐点，对未来工业4.0、智慧
城市相关的各领域、各行业甚至新的经济秩序格局都会产生深远影响。
本书由活跃于第一线的日本顶级机器人研究者，用简单易懂的方式讲解了当前机器人的技术原理、内
部结构、研究历史与未来展望。并介绍了与机器人相关的其他领域技术，对于对机器人有兴趣的人或
是刚开始想要研究机器人的读者来说，这将会是跨出第一步的入门书籍
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作者简介

日本机器人学会
日本机器人学会成立于1983年1月28日，是追求学术领域上的发展，并提供专家发表研究及交流技术的
平台。学会以推广机器人学的应用与研究、追求其知识的普及为宗旨，进而促进学术、技术及相关产
业的发展。
直至2012年12月，正式会员与学生会员的人数已有约4100人，赞助会员也有共计58个团体。以下为事
业概要：发行收录学术论文与机器人相关最新情报的《日本机器人学会志》以及外文版ADVANCED
ROBOTICS；主办“日本机器人学会学术演讲会”与ROBOTICS SYMPOSIA；规划并举办以机器人相
关新领域或基础内容为对象的研讨会；设立论文奖、实用化技术奖、研究奖励奖等奖项以鼓励机器人
相关领域的学问及技术；长期支持“机器人音乐”等研究专门委员会的活动。另外，也与国外的学会
合作举办座谈会等，包含IROS、ICAR、ISR等国际会议。WWW.RSJ.OR.JP/
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精彩短评

1、不知所云。
2、書本身四星。缺點的話應該還是這個領域發展也很快而且不是日本一家在做⋯⋯出版社的缺點我
就不說了
3、这本书是日本机器人学会所编. 大家都知道，日本机器人产业非常发达。这本书里面也有我关心的
，如脑机接口机器人等话题。
4、外行看热闹。
5、全面介绍至今各个种类的机器人
6、恩，最有用的是目录。然后是每个小话题后面的参考文献。当然了，日文是个大问题。谈不上什
么逻辑和逻辑。只是将机器人相关内容分领域介绍。感觉完全是文献导读？文献集？好吧。。。作为
一个爱好者而言，省了我自己搜索的时间。权当是当做杂志看了。
7、入门介绍，但又不易读懂。
8、一般般的论文{大部分大白话}，快速翻过
9、浅显
10、没啥营养、编排混乱，调理不轻，还没有什么趣味的科普书籍
11、今天过了还算丰富的一天，建立了新律动；我好像要搬家了，只有防尘床垫和舒服的浴室和小冰
柜装冰淇淋和酸奶。
12、粒子滤波器
13、如此浮光掠影...
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章节试读

1、《机器人科技》的笔记-第10页

        随意操纵与抽取意图实验的例图可以帮助理解“意图”
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