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内容概要

本书按高职院校人才培养模式改革的先进教学理念，以典型工作任务为基础，以工作过程为导向，以
项目教学的方式进行教学内容的编写。全书共选择了6个具有典型应用特性的UG NX机械结构运动仿
真项目，包括平面四连杆的运动仿真、空间连杆滑块机构的运动仿真、剪式千斤顶的设计与运动仿真
、挖掘机的运动仿真与优化、二级圆柱齿轮减速器的运动仿真、冲孔工序的机械手运动仿真与优化。
每个项目都是一个完整的综合项目，同时也有其侧重点，从而全面介绍UG NX在运动仿真中的应用。
每个项目都从工作任务分析、知识技能点、项目实施、任务总结、知识拓展等方面展开内容，内容涵
盖了UG NX软件运动仿真的基础知识、连杆的指定、运动副的创建、传动副的创建、运动驱动设置、
驱动函数的创建、标志点与封装选项、动画与图表输出等各个方面。
本书可作为高职高专院校机械制造及自动化、计算机辅助设计与制造及相关专业的教材，也可供本科
院校相关专业选用，还可作为机械结构设计工程师与自学UG NX运动仿真的参考用书。
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