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《机械设计基础》

内容概要

《普通高等教育"十二五"创新型规划教材:机械设计基础》在编写过程中，力求理论联系实际，强调应
用能力的培养；推陈出新，吸收学科的新理论、新技术，以提高学生综合素质、适应创新人才的培养
要求；《普通高等教育"十二五"创新型规划教材:机械设计基础》根据学生知识和能力的要求，以及课
程设计的需要对课程体系和教学内容进行了整合；《普通高等教育"十二五"创新型规划教材:机械设计
基础》章节之间内容独立，教师可根据教学需求作适当调整。《普通高等教育"十二五"创新型规划教
材:机械设计基础》可提供必要的教学资源，如视频、动画、PPt课件以及习题解答等，大大方便了教
学。
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章节摘录

版权页：   插图：   2）凸轮机构的缺点 凸轮与从动件之间组成了点或线接触的高副，在接触处由于相
互作用力和相对运动的结果会产生较大的摩擦和磨损。 同一凸轮机构不同的运行速度其特点也各不相
同。 （1）等速运动特点：速度有突变，加速度理论上由零至无穷大，从而使从动件产生巨大的惯性
力，机构受到强烈冲击——刚性冲击。适应场合：低速轻载。 （2）等加速等减速运动特点：加速度
曲线有突变，加速度的变化率（即跃度j）在这些位置为无穷大——柔性冲击。适应场合：中速轻载。
（3）简谐运动特点：有柔性冲击。适用场合：中速轻载（当从动件作连续运动时，可用于高速）。 
（4）摆线运动特点：无刚性、柔性冲击。适用场合：高速。 （5）五次多项式运动特点：无刚性冲击
、柔性冲击。适用场合：高速、中载。 3.间歇运动机构的性能特点 间歇运动机构是将主动件的均匀转
动转换为时动时停的周期性运动的机械间歇运动机构。间歇运动机构可分为单向运动和往复运动两类
。 间歇运动机构的性能特点主要包括以下两个方面。 （1）间歇运动满足了很多特定工作条件下的要
求，有些运动只需要来回运动，有些只需要摆动运动就可以了，不需要完整的转动，所以需要间歇运
动机构来完成这一要求。 （2）可以省去不需要的能量的浪费，充分利用了机械的功用。 4.直线运运
机构的性能特点 直线运运机构主要是将回转运动变为直线运动。直线运运机构的性能特点如下。 （1
）结构简单。 （2）降速比大，可以实现微调和降速传动。 （3）省力，如千斤顶。 （4）在一定条件
下实现逆行自锁，即能够将回转运动变为轴线方向的直线运动，而不能相反，即无论轴线方向的力多
大，都不能产生回转，当然也不可能实现轴向运动。 （5）工作连续、平稳、无噪声。缺点：摩擦大
，效率低（如果有自锁要求，效率低于50％）。 5.差动机构的性能特点 差动机构可将两个运动合成为
一个运动或将一个运动分解为两个运动，以实现微调、增力、均衡或补偿等目的。 6.增力机构的性能
特点 增力机构是借助长度效应、角度效应和面积效应使传递的力或力矩增大，已达到省力的目的。
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编辑推荐

《普通高等教育"十二五"创新型规划教材:机械设计基础》是为适应普通高校大众化教育教学改革与教
材建设的需要以及创新应用型人才的培养而编写，是普通高校机械类、近机械类或非机械类相关专业
本、专科学生的教学用书，也可供相关专业工程技术人员和教学人员参考。
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