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内容概要

《基于自适应动态规划的智能优化控制》内容理论性较强，紧密结合工程实际，全面阐述了基于自适
应动态规划系统的设计和实现，包括自适应动态规划各种算法的详尽推导、实现步骤，训练过程等，
并详细介绍了自适应动态规划在轻工、建材、电力行业应用的工程实例。
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章节摘录

版权页：   插图：   最优控制与动态规划等运筹学领域的研究是促使强化学习理论形成的第二个主要的
学科方向，该学科方向的研究为强化学习理论提供了数学基础。最优控制的思想最早由Bellman于20世
纪50年代中期提出，其主要研究成果包括动态规划的最优性原理与Bellman方程、求解动态规划问题的
基本算法等。其他的最优控制思想则是Hamilton与Jacobi理论的推广。在动态规划方法中采用了动态系
统的状态与值函数（Value Function）的概念，并以Bellman方程为基础。针对不定期或无期Markov决策
过程（MDP）的最优控制问题，也就是最优控制问题的随机离散版本，文献提出了值迭代算法
（Value Iteration Algorithm）和策略迭代算法（Value Iteration Algorithm）等一系列算法和相关理论。上
述研究成果虽然都针对具有完备信息的MDP最优控制问题，并没有涉及在信息不完备条件下的学习问
题，但这些方法和思想成为进一步研究强化学习理论和方法的基础。 3.时序差分学习 时序差分学习
（Temporal Difference Learning，TD学习）是促使强化学习理论形成的第三个学科方向。时序差分学习
方法的特点是利用同一个事件或变量在连续两个时刻观测的差值来引导学习过程。时序差分学习的思
想也部分来源于动物心理学的研究。在动物心理学中提出了“次要增强信号（Secondary Reinforce）”
的概念，即伴随“主要增强信号（Primary Reinforce）”如食物、疼痛等直接满足个体需求的刺激信号
，次要增强信号也能起到增强行为反射的作用。
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编辑推荐

《基于自适应动态规划的智能优化控制》在论述动态规划、强化学习的基本概念和基本理论的基础上
，介绍了自适应动态规划的研究状况、发展趋势，可供从事智能控制、优化控制、计算智能、人工智
能与智能信息处理的科技人员使用，也可供高等院校有关专业师生参考。
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精彩短评

1、RL--->control .ps:适合计算机背景的人学习使用控制的算法
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