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前言

　　单片微型计算机（single chip Microcomputer，SCM）简称为单片机，是嵌入式系统的重要组成部
分。由于最早是为工业控制设计，因而也称作微控制器（Micro Controller Unit，MCU）。近年来，单
片机以其高可靠性、高性价比的优势，在工业控制系统、数据采集系统、智能化仪器仪表、办公自动
化等诸多领域得到极为广泛的应用。早期的单片机只能用汇编语言编程，编写的程序复杂、难懂，而
且硬件相关性很高，要求开发人员或学习者能清楚知道相关芯片的内部结构，尤其是寄存器结构和存
储空间的分配等，这些都限制了单片机应用知识的推广。随着单片机C语言编译器的出现，那些硬件
基础知识相对缺乏的设计人员设计单片机应用系统的大门也随之打开。基于此，本书以ELITE-Ⅲ开发
板为背景，由浅入深讲述了单片机应用系统设计和开发的全部过程，并用大量的案例来满足不同读者
的需求。　　本书强调以实际开发板为学习平台，以应用为目的，简化既抽象、又乏味的单片机内部
原理介绍，摒弃复杂、难懂的汇编语言学习，代之以易学、易用且功能性、结构性和可移植性都很强
的C语言作为编程语言，很大程度上提高了单片机应用系统的学习和开发效率。书中包含了大量51系
列单片机应用系统的电路原理图和程序代码，内容覆盖面广，许多实例可直接移植到新的设计项目中
使用。
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内容概要

《51单片机C语言应用与开发》以51系列单片机为主，从应用角度出发介绍单片机的基本工作原理、
内部资源的使用及C5l程序设计的基本方法等相关知识。以ELITE-Ⅲ开发板为基础，介绍了单片机的系
统扩展、接口技术及应用系统的开发过程、编程方法，最后以实际项目为基础，介绍了LTPA245热敏
打印机驱动系统、热球子宫内膜治疗仪控制系统及移动基站动力环境监控系统等项目的软、硬件设计
方法。《51单片机C语言应用与开发》摒弃了以学科体系为主线的编排方式，通过大量的实例，使读
者能快速、有效地掌握用c51语言开发51单片机应用系统的方法和流程，真正做到对相关知识的融会贯
通。
《51单片机C语言应用与开发》适合高等院校计算机、自动化、电子信息等相关专业的学生学习，同
时也可供从事单片机开发的工程设计人员参考使用。
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章节摘录

　　动态扫描显示是单片机应用系统中最常见的显示方法之一，是把所有显示器8个字段a～h的各同名
端并联在一起，并把它们接到字段码I／0输出口上。为了防止各个显示器同时显示同一个字符，各显
示器的公共端并不接到电源或地，而是接到另一组控制信号，即位输出口上。在动态扫描显示方式下
，一组数码管显示器需要两组信号来控制：一组是字段码输出口输出的字形代码，用来控制显示的字
符形状；另一组是位输出口输出的控制信号，用于控制哪一位显示器工作，也称为位码。在两组信号
的共同控制下，可以按顺序一位一位地轮流点亮每个显示器，显示各自的字符，以实现数码管的动态
扫描显示。由于LED具有余辉特性及人眼的视觉残留现象，尽管各位显示器实际上是分时断续显示，
但只要选取适当的扫描频率，给人眼的感觉就会是连续稳定的显示，不会察觉到闪烁现象。
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编辑推荐

　　本书强调以实际开发板为学习平台，以应用为目的，简化既抽象、又乏味的单片机内部原理介绍
，摒弃复杂、难懂的汇编语言学习，代之以易学、易用且功能性、结构性和可移植性都很强的C语言
作为编程语言，很大程度上提高了单片机应用系统的学习和开发效率。书中包含了大量51系列单片机
应用系统的电路原理图和程序代码，内容覆盖面广，许多实例可直接移植到新的设计项目中使用。
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