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内容概要

内容提要
本书系统地论述了线性系统理论及最优控制理论。书中给出了一些实用的分析与综合的方法，并
备有工程应用实例及习题，以便读者深入理解其基本内容及掌握其应用途径。
本书可作为高等学校自动化类及其它相关专业的研究生和高年级大学生学习现代控制理论课程的
教科书或教学参考书，也可供专业科技人员学习现代控制理论参考。
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书籍目录

目录
第一章 动态系统的状态空间模型
第一节 状态空间模型的表示法
第二节 拉格朗日运动方程式
第三节 连续系统数学模型的转换
第四节 离散系统的状态空间模型
参考文献
习题
第二章 状态方程的解
第一节 线性定常系统状态方程的解
第二节 eAt的计算方法
第三节 线性时变系统状态方程的解
第四节 离散状态方程的解
第五节 连续系统离散化
参考文献
习题
第三章 能控性与能观测性
第一节 基本概念
第二节 能控性的性质
第三节 能观测性的性质
第四节 系统结构
第五节 关于传递函数阵的进一步讨论
第六节 对偶原理与能控、能观标准形
第七节 最小实现
第八节 输出能控性
参考文献
习题
第四章 动态系统的稳定性理论
第一节 概述
第二节 李雅普诺夫直接法
第三节 李雅普诺夫函数
第四节 李雅普诺夫直接法在线性系统的应用
第五节 结构稳定性定理
第六节 应用举例
附录关于引理的证明
参考文献
习题
第五章 状态反馈与观测器的设计
第一节 概述
第二节 单输入系统的极点配置
第三节 多输入系统的极点配置
第四节 观测器及其设计方法
第五节 自适应观测器
第六节 用状态观测器的反馈系统
第七节 关于离散系统的讨论
第八节 关于状态反馈解耦问题的讨论
参考文献
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习题
第六章 最优控制中的变分法与极小值原理
第一节 概述
第二节 变分原理的基本概念
第三节 尤拉（Euler）方程
第四节 变分原理在最优控制中的应用
第五节 局部极值的充分条件
第六节 极小值原理
第七节 最小时间控制
第八节 离散系统的极小值原理
第九节 奇异最优控制问题
第十节 应用举例
参考文献
习题
第七章 线性二次型最优控制问题
第一节 有限时间线性最优调节器
第二节 非时变最优调节器
第三节 有持续干扰存在时的线性调节器
第四节 具有指定稳定度的最优调节器
第五节 关于调节器的几个问题
第六节 伺服问题
第七节 应用举例
参考文献
习题
第八章 动态规划
第一节 最优性原理与多步决策过程
第二节 离散系统最优控制的动态规划解法
第三节 离散系统动态规划的数值计算方法
第四节 离散线性二次型最优控制问题解法
第五节 动态规划在计划管理中的应用
第六节 连续系统最优控制的动态规划解法
参考文献
习题
习题答案
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