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内容概要

自适应控制研究的是具有一定程度不确定性的系统的控制理论和方法，本书系统地介绍了自适应控制
的基本理论知识和应用实例。主要内容包括：连续系统和离散系统模型参考自适应控制的基本原理和
设计方法，系统参数估计方法，自校正控制算法，自适应PID控制和神经网络控制技术等。本书讲述
了自适应控制领域的基本内容和最新研究成果，内容丰富，论述简练，可以作为高等院校自动控制类
和相关专业的教材，也可供工程技术人员参考。

Page 2



《自适应控制系统》

书籍目录

主要符号说明
第一章 概论
第二章 连续系统模型参考自适应控制
第三章 离散系统模型参考自适应控制
第四章 系统参数估计
第五章 自校正控制
第六章 PID自整定调节器
第七章 具有人工神经网络的自适应控制系统
第八章 自校正控制系统的收敛性分析
附录 系统噪信比的计算
主要缩略语
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