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内容概要

内 容 提 要
本书全面地介绍了现代控制技术在流体传动中的应用。从典型的电液元件设计到复杂
的控制系统分析，详细地讨论了系统的稳态、动态特性及其建模、仿真和微机控制技术。读者
可从流体传动的基本概念学习开始，直到掌握用现代控制理论分析系统。
本书可作为大专院校机械工程及其他有关专业的教学用书，也可供从事流体传动与控制
的工程技术人员学习参考。
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