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内容概要

内容简介
本书是结合家用电器产品中的自动控制系统的内容来编写的。全书共分三部分，第一部分为线性控制
系统，第二部分为非线性控制系统，第三部分为模糊控制系统。每一部分含数学基础、系统的分析方
法、系统设计举例和习题等内容。
本书为家用电器专业本（专）科的教材，也可供在家用电器、自动化和电机电器及其控制方面从事技
术工作的人员参考。
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