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《机械结构动态设计理论方法及应用》

内容概要

本书是作者总结自己近10多年的科研成果，并在参考了大量国内外近
期文献基础上写成的，是一本难得的关于机械结构动态设计方法及应用的
专著。本书共11章，分别是绪论、机械结构振动系统模型描述、机械结构
的模态参数识别与分析、机械结合部动力学参数的识别、结构振动系统阻尼
矩阵的估计、机械结构建模与分析的动态子结构方法、设计参数型有限元模
型修正及其结构动态设计、特征值逆问题方法及其结构动态设计、基于结构
修改与修改结构重分析的结构动态设计、基于人工神经网络的结构动态设
计、机械结构动态设计的能量平衡法与优化准则法。
本书的特点是：深入浅出，系统性强，理论与实际结合。
本书可供机械设计领域的工程技术人员、科研人员使用，亦可用作高等
院校高年级学生、研究生的专业教材。
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