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内容概要

本书全面地阐述了自动控制的基本理论，内容涵盖经典控制理论与现代控制理论，包括控制系统的数
学模型、时域分析、复数域分析与综合、频域分析与综合、能控性能观性与极点配置设计、采样控制
系统、非线性系统、最优控制、系统辨识与自适应控制、状态估计、LQG控制与H∞鲁棒控制等十一
章。本书的特点在于：打破经典理论与现代理论完全分割的课程体系；在适当削减经典理论内容的同
时适当地增加了近二十年出现的现代理论内容（如随机控制与H∞鲁棒控制）；致力于减少理论与工
程应用间的鸿沟；提供了用于控制系统分析与综合的MATLAB子程序。
    本书主要作为大学电子信息类、电气自动化类学科本科生的教科书，也可作为其它学科本科生或研
究生的教科书。此外，本书亦可供从事自动控制的科技人员自学与参考。
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书籍目录

第一章 导论
第一节 自动控制系统
第二节 控制系统的建模、分析和设计
第三节 控制理论的发展简史
第四节 本书概貌
习题
第二章 控制系统的数学模型
第一节 控制系统的输入/输出数学模型
第二节 控制系统的状态空间模型
第三节 线性微分方程和状态方程的解
第四节 结构图与梅逊公式
第五节 状
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