
《物联网感知技术与应用》

图书基本信息

书名：《物联网感知技术与应用》

13位ISBN编号：9787121255855

出版时间：2015

作者：汤一平

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介以及在线试读，请支持正版图书。

更多资源请访问：www.tushu111.com

Page 1



《物联网感知技术与应用》

内容概要

本书是一部比较全面和系统研究全景视觉理论、全景视觉感知技术及应用的学术专著。上册介绍了智
能视频感知的基本原理和技术，并提出了各种智能全景感知实际工程应用的解决方案。中册围绕实际
应用案例来探讨“人与环境交互”的智能感知的实现方案，尝试通过感+知+智能+应用背景，有层次
、分步骤、由浅入深地介绍全景智能感知技术方面的基础知识和专业知识，主要围绕智能交通、安防
、机器人等涉及国计民生的重要领域，给出智能视频感知框架及具体的实现方法，涉及内容偏重于物
联网时代的信息消费领域。
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