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内容概要

《航天测量船船姿船位测量技术》主要论述航天测量船船姿船位和船体变形测量的相关技术问题。船
姿船位和船体变形测量是航天测量船与一般陆上测控站不同的主要特点之一，也是影响海上测控精度
的主要因素。《航天测量船船姿船位测量技术》主要介绍了惯性导航、天文导航、卫星导航和船体变
形测量等技术在航天测量船船姿船位系统的具体应用。
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编辑推荐

《航天测量船船姿船位测量技术》可供各大专院校作为教材使用，也可供从事相关工作的人员作为参
考用书使用。
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