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内容概要

内 容 简 介
本书着重分析带方向性的几种交流传动系统，其主干内容为异步电动机变频调速。本书
主要讨论交流传动系统的能量转换、变频调速异步电机的控制方式及数学模型、异步电动机
变频调速控制系统、矢量控制及直接力矩控制系统、系统动态稳定性、自控同步电动机调速系
统、串级调速系统等。
本书除作为高等学校教材外，还可供从事科研、设计等单位的技术人员参考。
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