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内容概要

《计算机辅助建模技术(影印版)》内容简介：计算机辅助建模技术一书从概念到程序上阐述了从基础
系统到高级复杂系统中基于Matlab语言的仿真模拟技术。《计算机辅助建模技术(影印版)》包含计算
机辅助建模的设计介绍、物理系统建模仿真、计算机仿真建模实例、高级仿真以及仿真结果的方法性
描述等内容，使用了大量的Matlab实例。《计算机辅助建模技术(影印版)》对从事系统仿真领域的相
关人员有很好的参考价值。
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