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内容概要

《ANSYS 14.0超级学习手册》采用GUI界面操作与APDL命令相互对照的方式，从基础知识、专题技术
、工程应用3个层面，详细地讲述了大型通用有限元软件ANSYS&nbsp；14.0的使用方法与使用技巧。
基础知识部分为读者讲解了有限元法的基础知识，使用ANSYS进行有限元分析的基本流程与方法，使
用ANSYS进行建模、网格划分、边界条件定义、求解、后处理等知识。专题技术部分根据作者工程应
用的实际经验，为读者介绍了大量高级应用知识，包括使用ANSYS进行结构静力学分析、模态分析、
谐响应分析、瞬态动力学分析、谱分析、稳态热分析、瞬态热分析、相变问题分析、电磁场分析、多
物理场耦合分析、几何非线性与材料非线性分析、接触分析、生死单元技术、子结构技术、复合材料
分析等应用。工程实例部分，为读者介绍了经典的机械工程和土木工程综合应用实例。
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作者简介

张建伟，熟练掌握ANSYS、ABAQUS等有限元分析软件，在国内外期刊发表论文多篇。白海波，具备
扎实的有限元理论基础，精通ANSYS、AUTOCAD、Pro/Engineer等软件，从事计算力学及仿真计算工
作多年。李昕，参与多个工程项目，在工作中积累了大量的工程经验，熟练掌握ANSYS、PDS、PDMS
等相关软件的使用。
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章节摘录

版权页：   插图：   列出反力和反力矩 通过PRESOL命令
（MainMenu>GeneralPostproe>ListResults>ReactionSolu）列出约束节点的反力和力矩。 列出节点力和力
矩 执行PRESOL、F（或M）命令（MainMenu>GeneralPostproc>ListResults>ElementSolution）列出节点
力和力矩。也可以列出所选择的节点集的所有节点的力和力矩。首先选择节点集，然后列出作用于这
些节点上的所有力。 APDL命令：FSUM； GUl界面操作
：MainMenu>GeneralPostproe>NodalCalcs>TotalForceSum。用户也可以在每个已选择的节点上检查所有
力和力矩。对于处于平衡状态的实体，除载荷作用点和存在反力的节点以外的所有节点上，其总载荷
为0： APDL命令：NFORCE； GUl界面操作：MainMenu>GeneralPostproe>NodalCalcs>Sum@EachNode
。 线单元结果 对于线单元（如梁、杆、管），通过ETABLE
（MainMenu>GeneralPostproe>ElementTable>DefineTable）来取得导出数据（如应力、应变等）。结果
数据用一个标号和一个序列号的组合，或用元件名来区别。 误差评估 在实体和壳单元的线性静力分
析中，通过PRERR命令（MainMenu>GeneralPostproc>ListResults>PercentError）列出网格离散误差的评
估值。这个命令按结构能量模（SEPC）计算和列出误差百分比，代表一个特定的网格离散的相对误差
。 结构能量误差评估 通过PLESOL、SERR命令来计算单元单元之间的结构能量误差（SERR）。在等值
线图中，SERR较大的区域是要进行网格细化的候选区域。 等值线显示 可通过PLNSOL和PLESOL命令
（Main Menu>General Postproe>Plot Results>Contour Plot>Nodal Solu or Element Solu）显示几乎所有结果
项的等值线、如应力（SX、SY、Sz等）、应变（EPELX、EPELY、EPELZ等）和位移（UX、UY、UZ
等）。PLNSOL和PLESOL命令的KUND域使用户可以在原始结构上迭加显示。 通过PLETAB和PLLS命
令（Main Menu>General Posttproc>Element Table>Plot Element Table和Main Menu>General Postproc>Plot
Results>Contour Plot Line Elem Res）来显示单元表数据和线单元数据。导出数据，如应力、应变，在应
用PLNSOL命令时为节点上的平均值。这种平均的结果对于不同材料、不同厚度的壳或其他不连续体
时，会得出错误的结果。为了避免这一问题，应当用选择命令来选择相同材料、相同厚度的壳等，然
后才能应用PLNSOL命令。另一个方法，是应用PowerGraphics及AVRES命令以使在不同材料、不同厚
度的壳上不产生平均应力。
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编辑推荐

·采用GUI界面操作与APDL命令相互对照的方式，讲解详尽，深入浅出；·内容安排循序渐进，工程
实例丰富；·附赠DVD光盘，提供书中部分实例的源文件，方便读者上机演练；·作者博客长期网络
答疑
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精彩短评

1、书的内容还行，讲的通俗，就是纸张较差，这是不是正版啊啊 啊啊啊啊
2、书错误太多，比较基础，不建议买
3、书还可以，只是搞不懂按照上面的流程走时，出不了结果。
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