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内容概要

《爱上机器人：学Arduino玩转机器人制作》以一个由Arduino控制的遥控车轮机器人为范例，讲述了
机器人从无到有的完整制作过程，包括对基础电子元件的使用、电路的设计、机器人外部结构的组装
、Arduino的编程、无线电遥控等，最终组成完整的机器人作品，本书适合初高中生、机器人非专业爱
好者和初学者阅读。
Arduino俗称“电子积木”，本书说的是如何在Arduino的基础上用搭积木的方法制作机器人，培养读
者模块化的设计思想。
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精彩短评

1、机器人用书
2、想照着书上的内容做个机器人，可惜没成功，书中没有从最基础开始介绍，直接跳到了高级别内
容。
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