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内容概要

《智能机器人》主要介绍了智能机器人的过去、发展现状和未来展望，机器人设计与DIY，仿人机器
人，轮式机器人，工业机器人和机械手，服务和玩具机器人，微型机器人，网络机器人，军用机器人
，机器人传感器、驱动器和控制器，机器人竞赛国内外发展历史及现状分析等内容。《智能机器人》
注重理论与实践相结合，内容翔实、深入浅出，可读性强。 
《智能机器人》可作为计算机、自动化、机械、电子等专业学生的专业教学用书、选修课程用书和参
考书，也可作为在机械制造、化工生产、核电维修、军事战斗、医疗手术、科学考察、办公事务、家
庭服务、教育娱乐等行业从事智能机器人研究和开发的科学工作者和工程技术人员及高等院校师生参
加机器人竞赛的参考书，并且很适合广大机器人爱好者阅读。
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书籍目录

第一章 机器人的过去、发展现状和未来展望
　一、我国古代机器人
　二、国外古代机器人
　三、国内外机器人发展情况
　四、20世纪后机器人案例
　五、机器人的未来展望
第二章 机器人设计与DIY
　一、机器人三维设计软件介绍
　二、机器人电路设计常用软件介绍
　三、机器人控制上位机编程软件的选择
　四、铝材在机器人制作中的使用
　五、机器人DIY的主要工具和过程
第三章 仿人机器人
　一、为什么要研究仿人机器人
　二、仿人机器人的研究重点
　三、仿人机器人的用途
　四、仿人机器人的发展历史
　五、小人形机器人介绍
第四章 轮式机器人
　一、国内外轮式机器人的发展概况
　二、轮式机器人的研究现状和具体案例
第五章 工业机器人和机械手
　一、工业机器人介绍
　二、工业机器人的控制技术
　三、工业机器人的发展前景
　四、工业机器人的应用案例
　五、机械手介绍
　六、机械手构成
　七、机械手的应用现状
第六章 服务和玩具机器人
　一、服务和玩具机器人介绍
　二、服务和玩具机器人应用案例
　三、服务和玩具机器人应用案例分析
第七章 微型机器人
　一、国内外微型机器人的发展概况
　二、微型机器人的分类
　三、微型机器人发展中面临的问题
　四、微型机器人的未来展望
第八章 网络机器人
　一、网络机器人的分类
　二、各国对网络机器人的定义
　三、各国网络机器人研究动向
　四、网络机器人的应用案例
第九章 军用机器人
　一、军用机器人的定义
　二、军用机器人的战场优势
　三、军用机器人的分类
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　四、现代军用机器人的作用
　五、军用机器人发展现状
　六、各国机器人研究计划
　七、我国军用机器人产业发展中的问题
　八、军用机器人未来的发展趋势
第十章 机器人传感器、驱动器和控制器
　一、机器人传感器
　二、机器人传感器分类
　三、几种主要的机器人传感器的发展情况
　四、常用传感器介绍
　五、机器人驱动器
　六、机器人常用舵机介绍
　七、SH15?M舵机介绍
　八、机器人的各种控制器
第十一章 机器人竞赛国内外发展历史及现状分析
　一、国际上流行的机器人竞赛
　二、国内机器人比赛全国范围内的六项赛事
　参考文献
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精彩短评

1、很实用，分类很齐，买了很多做教科书。
2、不怎么好，这些内容在网上就可以找到
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