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《人工智能技术及应用》

内容概要

本书从工程应用的角度介绍人工智能技术的基本原理、控制方法及应用。在简述人工智能的理论与方
法基础上，较详细地介绍了人工智能在工业领域中的应用，包括人工智能基础知识专家系统、智能控
制、计算智能及其应用、数据挖掘与智能决策、智能制造、智能机器人、综合集成智能系统和智能系
统及装备实例等。

书中内容取材新颖，理论联系实际，面向工程应用，语言通俗易懂。

本书适宜于从事人工智能领域工作的科研和工程技术人员阅读，也可作为大专院校相关专业的教材或
参考书。
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