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内容概要

本书为原机械工业部“九五”规划重点教材，按照测控技术与仪器专业教学指导委员会制订的专业培
养方案和审定的课程大纲编写的。
    本书对计算机过程控制系统的原理、技术及设计方法进行了较全面的介绍。内容包括计算机常规控
制系统、现代控制系统、计算机控制系统设计、分散控制系统、现场总线及现场总线系统等。 
    本书可作为高等院校自动控制类、仪表类相关专业的本科生教材，也可供研究生、工程技术人员和
科研工作者自学与参考。
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精彩短评

1、不喜欢原因是质量太差了，翻了几页就开始脱页！
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