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《现代控制理论》

内容概要

《现代控制理论》是一本适应21世纪教学需要的、阐述现代控制理论基础知识的教材。《现代控制理
论》包含了现代控制理论中的主要理论和方法，全书共分7章，着重讲述了状态空间描述的建立、系
统定量分析(状态方程的解)、系统的定性分析(能控性、能观性、李雅普诺夫稳定性)、系统的综合(状
态反馈与状态观测器设计)以及最优
控制的3种基本方法(变分法、最小值原理、动态规划法)；并在保证理论知识体系结构完整的前提下，
介绍MATLAB在现代控制理论中的应用。全书结构清晰，便于读者从整体上掌握现代控制理论的基本
内容。
《现代控制理论》由浅入深，论证与实例配合紧密，富有启发性。全书注意各章节之间内容的衔接及
与经典控制理论中有关内容的联系，可读性强，便于课堂教学与自学。主要算法给出了应用MATI
．AB求解的方法，使读者通过《现代控制理论》的学习，既能打下扎实的理论基础．又能掌握应
用MATLAB对控制系统进行分析与设计的技能。每章末附有一定数量的习题，主要用以检验、理解基
本概念以及熟练分析和设计方法。
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精彩短评

1、书是正版的，但是印刷纸张质量态差劲了。幸好学校图书馆看都没有看就收了
2、印刷还行~内容有点欠佳
3、快递慢得抠脚，3月1号下单，3月10号才送到
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