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内容概要

《机械控制工程基础》为普通高等教育“十二五”规划教材。《机械控制工程基础》共分8章，主要
内容包括概述、拉普拉斯变换、物理系统的数学模型及传递函数、控制系统的时域分析、控制系统的
频域分析、系统的稳定性、根轨迹法和控制系统的校正。《机械控制工程基础》在介绍基本概念、基
本原理和基本方法的基础上，紧密结合控制工程和机械工程的应用实例，以期实现数理知识和专业知
识之间的融会贯通。建议读者在学习过程中，采用MAT-LAB语言的控制工具箱和Simulink图形仿真工
具对控制系统进行分析和研究。《机械控制工程基础》可作为高等学校机械设计制造及其自动化专业
、机械电子工程专业的本科教材，也可供其他专业师生和工程技术人员参考使用。
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章节摘录

版权页：插图：自动控制理论是研究自动控制共同规律的技术科学。它的发展初期是以反馈理论为基
础的自动调节原理，主要用于工业控制。第二次世界大战期间，为了设计和制造飞机及船用自动驾驶
仪、火炮定位系统、雷达跟踪系统以及其他基于反馈原理的军用设备，进一步促进并完善了自动控制
理论的发展。到战后，已形成完整的自动控制理论体系，这就是以传递函数为基础的经典控制理论。
经典控制理论主要研究单输入一单输出，线性定常数系统的稳定性、时间域和频率域中系统的运动特
性（见频率响应）、控制系统的设计原理和校正方法（见控制系统校正方法），它的数学基础是拉普
拉斯变换。采用输入与输出间的数学关系（特别是传递函数）作为系统的数学模型，分析和综合系统
的基本方法是频率响应和根轨迹法。经典控制理论包括线性控制理论、采样控制理论、非线性控制理
论三个部分。早期，这种控制理论常被称为自动调节原理，对于解决简单的自动控制系统的分析和设
计问题是很有成效的，在第二次世界大战期间及战后年代的火力武器和工业过程的自动化方面发挥过
重要的作用，至今仍不失应用价值。
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编辑推荐

《机械控制工程基础》为普通高等教育“十二五”规划教材之一。

Page 6



《机械控制工程基础》

精彩短评

1、我们老师出的书，有好多错误还没有改正，期待第二版吧。不推荐买这本
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