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内容概要

《交流调速系统及应用(基于工作过程系统化指导教材)》按照目前高职高专院校比较流行的基于工作
过程系统化的要求进行编写。基于工作过程系统化的课程开发理念，强调以工作过程为参照系，按照
工作过程对课程内容进行序化，即将陈述性知识与过程性知识整合、理论知识学习与实践技能训练整
合、专业能力培养与职业素质培养整合、工作过程与学生认知心理过程整合，通过科学的教学设计，
将学习领域细化成具体的学习情境。在学习过程中，学生首先通过工程化的情境和实训环境获得关于
职业内容和工作环境的感性认识，进而获得与工作岗位和工作过程相关的专业知识和技能。在课程实
施过程中，应按照资讯、决策、计划、实施、检查与评估六步法或将决策与计划、检查与评估合并为
四步法组织教学。
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章节摘录

　　此种方法设备简单，控制方便，但转差功率以发热的形式消耗在电阻上，电能的利用率不高，绕
线式电动机转子绕组需经过电刷引出，属于有级调速，机械特性较软。　　5.变频调速　　变频调速
是改变电动机定子电源的频率，从而改变其同步转速的调速方法。变频调速系统主要设备是提供变频
电源的变频器，变频器可分成交一直交变频器和交一交变频器两大类，目前国内大都使用交一直一交
变频器。其特点为：效率高，调速过程中没有附加损耗；应用范围广，可用于笼型异步电动机；调速
范围大，机械特性硬，精度高；技术复杂，造价高，维护检修较为困难。随着变频技术的发展，变频
调速使用范围越来越广，性价比也越来越高。　　以上所述的各种交流调速方法将逐步被变频调速所
取代。变频调速作为本书讨论的重点，将在后面的章节加以详细描述。　　6.电磁调速电动机调速　
　电磁调速电动机由笼型异步电动机、电磁转差离合器和直流励磁电源（控制器）三部分组成。一般
配合电磁调速控制器形成闭环运行，如图1-14所示。　　电磁调速电动机由两部分组成：普通交流异
步电动机和电磁调速机构。异步电动机的输出轴连接电磁调速机构的电枢，电枢内部安装了绕组，绕
组由控制器提供直流电源形成磁场。由于电枢随异步电动机旋转，因此需由电刷连接控制器与电枢绕
组。当异步电动机旋转时，电枢和绕组同时与电动机以相同转速旋转形成旋转磁场，从而在转子中形
成感应电动势，产生感应电流，带动转子与异步电动机同方向旋转。从这一点分析，电磁调速机构的
旋转原理与交流异步电动机的旋转原理完全相同，通过改变控制器的输出电压改变电枢磁场的大小，
从而调节转子的输出转速。　　⋯⋯
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精彩短评

1、挺快的。。。。。。。。
2、特别贴近实用的一本书。理论较少，实际应用多。
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